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一、WCS系统下发任务   0x71=  q消息
q消息格式：
                   
	Byte x 2       十六进制
	解释

	87CD
	信息头          固定

	0008
	信息头长度      

	0018
	信息长度        固定

	0001
	功能码          固定

	0071
	消息类型 q消息 固定

	0014
	参数个数        

	0180
	01 程序入口   80 无优先级  

	0001
	Code           固定

	0001
	Ikey            任务单号

	0001
	Ikey            重复上

	0003
	Itype（任务类型）  
Itype=1:取货、放货；
Itype=2:取货、放货（需要上传data61）；
Itype=3:取货、放货、取货、放货（需要上传data61）；
Itype=4:取货、放货、取货、放货；


	0001
	取货库位（Itype=1、2、3、4）

	0000
	放货库位（Itype=1、2、3、4）

	0001
	取货库位（Itype=3、4）

	0000
	放货库位（Itype=3、4）

	0001
	绑定车号id




二、NDC系统反馈给WCS的消息   0x73=s消息 
S消息格式：
              
	Byte x 2       十六进制
	解释

	87CD
	信息头          固定

	0008
	信息头长度      固定

	0014
	信息长度

	0001
	功能码          固定

	0073
	 s

	0010
	元素个数

	0000
	index

	6E03
	Ts+order status

	000D
	Magic1(Phase)

	0000
	Magic2(取放货站点/称重数据)

	0200
	02 Carid
00固定

	000D
	Car 状态

	000E
	Car目的地

	0005
	Magic3(Ikey)


S 消息例子：
87 CD 00 08 00 14 00 01 00 73 00 10 00 20 6E 03 00 05 00 10 01 00 00 0D 00 0E 00 05
表示当前任务的Index的为32,Phase值为5,位置为16,车辆ID为1，订单号为5     
	Phase（Magic1）
	阶段
	位置（magic2）
	Ikey（Magic3）

	01
	开始任务/上报订单号（无车id及状态）
	0
	任务单号

	02
	分配 车id
(不需要WCS反馈Phase)
	0
	任务单号

	03
	到达取货点
(Itype=1/2/3/4,需要WCS反馈Phase)
	FETCH
	任务单号

	05
	取货完毕
(Itype=1/2/3/4,需要WCS反馈Phase)
	FETCH
	任务单号

	08
	到达放货点(Itype=1/2/3/4，需要WCS反馈)
	DELIV
	任务单号

	0A
	放货完毕
(Itype=1/2/3/4,需要WCS反馈)
	DELIV
	任务单号

	0C
	到达取货点
（Itype=3/4,需要WCS反馈）
	Load

	任务单号

	0E
	取货完成
(Itype=3/4,需要WCS反馈)
	Load

	任务单号

	10
	到达放货点
（Itype=3/4,需要WCS反馈）
	UnLoad
	任务单号

	12
	放货完成
（Itype=3/4,需要WCS反馈）
	UnLoad

	任务单号

	14
	任务完毕
（无车id及状态）
	0
	任务单号

	30
	请求删除任务
(需要WCS反馈)
	0
	任务单号

	FF
	任务删除确认
(需要WCS反馈)
	0
	任务单号

	67
	上报异常信息
（不需要WCS反馈）
	错误码
	任务单号

	61
	Omplc-data-61值
	Phase值61
	任务单号

	70
	上报x坐标
	车号
	X坐标值

	71
	上报y坐标
	车号
	Y坐标值

	72
	上报角度
	车号
	角度值

	73
	上报电量
	车号
	电量值

	74
	上报车状态
	车号
	车状态：
1：关机
2：运行中
3：交通管制
4：任务等待
5：充电中
6：故障中
7：低电量


	50
	进入区域（phase值）
	区域编号（自动门编号）
	0

	51
	离开区域（phase值）
	区域编号（自动门编号）
	0

	4D
	允许进入站点phase值（77）
	站点
	任务单号





三、 WCS需要反馈给NDC系统的消息   0x6D= m消息

每个phase（阶段）都需要WCS反馈消息，NDC系统才能继续执行。
反馈消息格式如下：
（1）上报任务阶段m消息格式：
	Byte x 2       十六进制
	解释

	87CD
	信息头          固定

	0008
	信息头长度      固定

	000A
	信息长度

	0001
	固定值

	006D
	 m

	0006
	参数长度

	0000
	index

	0112
	01：上报任务阶段功能码（固定值）
12：交互参数地址（固定值）

	0005
	Phase值


（2）修改任务优先级m消息格式：
	Byte x 2       十六进制
	解释

	87CD
	信息头          固定

	0008
	信息头长度      固定

	0008
	信息长度

	0001
	固定值

	006D
	 m

	0004
	参数长度

	0004
	index

	0401
	04：修改优先级功能码（固定值）
01：优先级为01




四、WCS删除任务消息-n消息
删除任务有两种方式，第一种是用index删除任务，第二种方式是用小车的id号删除任务，两种方式都可以，可以选一种方式来删除任务。
说明：1.用index删除任务在每个流程阶段都可以。
2.用车辆id号删除任务在01阶段和0F阶段是不可以的，因为这两个阶段没有车的id号。
第一种：index方式来删除任务	
	Byte
	解释

	87CD
	信息头部    固定

	0008
	信息头长度  固定

	0006
	消息长度    固定

	0001
	功能码      固定

	006E
	消息类型    固定

	0002
	参数个数    固定

	0000
	index值



例子：87CD 0008 0006 0001 006E 0002 0000（index方式来删除任务）
解释：红色部分为固定值，黄色部分的0000代表index值

第二种：车辆id号方式来删除任务
	Byte
	解释

	87CD
	信息头部      固定

	0008
	信息头部长度  固定

	0008
	消息长度      固定

	0001
	功能码        固定

	006E
	消息类型      固定

	0003
	参数个数      固定

	0000
	固定

	01
	车辆id号



例子：87CD 0008 0008 0001 006E 0003 0000 01（车辆id号来删除任务）
解释：红色部分为固定值，黄色部分的01表示要删除的任务对应的小车编号

WCS 发起删除任务流程为：
1)WCS发送n消息
2)NDC返回s消息 phase=30
3)WCS 发送 m 消息 phase= 8F
4)NDC 返回s消息 phase=FF
5)WCS 发送 m 消息 phase= FF
6) NDC 返回s消息 phase=0F
7)WCS 发送 m 消息 phase= 0F
结束

NDC调度请求删除任务流程为：
1)NDC返回s消息 phase=30
2)WCS 发送 m 消息 phase= 8F
3)NDC 返回s消息 phase=FF
4)WCS 发送 m 消息 phase= FF
5) NDC 返回s消息 phase=0F
6)WCS 发送 m 消息 phase= 0F
结束

















五、异常处理
当AGV系统运行时，NDC调度和WCS交互流程：
1. NDC调度给WCS上报s消息，每隔30s上报一次：包括车辆ID、错误代码(正常=0，异常=其他（下表所示）)、Phase值（固定=67）。
2. WCS给NDC调度反馈m消息，表示WCS已经收到AGV错误信息。
3. 当人工处理异常后，任务可以继续，此时NDC调度和WCS会进入到正常流程的交互。

AGV故障码如下：
	序号
	故障名称
	Error Code                    

	
	
	异常
	正常

	1
	货叉头超声波报警
	1
	0

	2
	S300传感器触发
	2
	0

	3
	载货状态改变
	4
	0

	4
	急停按钮触发
	8
	0

	5
	触边开关出发
	16
	0

	6
	需要复位
	32
	0

	7
	正在充电
	64
	0

	8
	取货失败
	128
	0

	9
	放货失败
	256
	0

	10
	轮子打滑
	512
	0

	11
	没有动作码不能进入站点
	1024
	0

	12
	取货时有货
	2048
	0

	13
	充电故障
	4096
	0

	14
	手动
	8192
	0

	15
	超出安全区域
	16384
	0



说明：故障代码的值等于以上15项故障值相加和。



